HE',BTZ WOJSKOWE ODBIORNIKI NAWIGACJI SATELITARNEJ

SYSTEMS —

H G R S I WOJSKOWY DUALNY ODBIORNIK GNSS
WYPOSAZONY W MODULY M-CODE i GALILEO PRS

OPIS

HGRST to zaawansowany wojskowy odbiornik nawigacji satelitarnej, integrujacy
kryptograficzne moduty GPS M-Code i Galileo PRS z cywilnym,
wielosystemowym i wieloczestotliwosciowym odbiornikiem GNSS. Trzy
niezalezne zrédta sygnatow GNSS wspotpracuja ze zintegrowanym modutem
nawigacji inercyjnej, zapewniajac wysoka doktadnosc¢ i ciggtos¢ wyznaczania
pozycji, predkosci oraz czasu, rowniez w warunkach wystepowania zaktécen
sygnatow GNSS.

Jedna z wyrézniajacych funkcji HGRST jest mozliwos¢ integracji z interfejsem
diagnostycznym OBD lub FMS, dostepnym na platformach kotowych. Pozwala to
na automatyczne pozyskiwanie danych o predkosci pojazdu i wykorzystywanie
ich w rozwiazaniu nawigacyjnym, zwiekszajac jego doktadnos¢ oraz ciggtoscé.

HGRST oferuje szeroki zestaw interfejsow komunikacyjnych, w tym Ethernet,
CAN, USB, RS232 i RS422, co utatwia integracje z systemami poktadowymi
platformy. Dedykowany procesor Ethernet umozliwia wymiane danych we
wszystkich obstugiwanych formatach za posrednictwem nawet 20 niezaleznych
potaczen sieciowych.

Dodatkowo HGRST moze petni¢ funkcje precyzyjnego serwera czasu,

M-CODE PRS zapewniajac dystrybucje doktadnej informacji czasowej do innych systemoéw
zainstalowanych na platformie.
KLUCZOWE FUNKCJE PARAMETRY
Modut GPS M-Code MPE-M (L1, L2)
Galileo PRS: GSRT1-E (ET1, EB) Wymiary 245 x 152 x 63 mm
Cywilny modut GNSS (SBAS, L1, L5, E1, E5)
INS/IMU z trzema niezaleznymi filtrami EKF Zasilanie 9-33V DC
Algorytmy detekcji spoofing i jamming
Obstuga protokotéw NMEA 3.01/4.11, ICD 153 (SAASM/M-Code), Bateria wewnetrzna 3,6V/21Ah
Binary (Hertz), STM oraz XHQ (STANAG 4430)
Scista integracja z antenami CRPA réznych producentéw Interfejsy ETHERNET, USB, CAN, RS232,

. . R RS422, IPPS(TTL, RS422)
Serwer czasu i kompensacja opoznienia sygnatu 1PPS

Dedykowana aplikacja do zarzadzania i monitorowania

ZASTOSOWANIA
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PLATFORMY INSTALACJE SYSTEMY PLATROFMY
LADOWE STACJONARNE RADAROWE MORSKIE
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