HERTZ

SYSTEMS

WOJSKOWE ODBIORNIKI NAWIGACJI SATELITARNEJ

HGPST4

HERTZ
SYSTEMS
HEPST4

[— ZEROWANIE -—-I

DIl D2 D3 D4
L NONCNCY

5, &7 &

GNSS 0S CRPA  EXTINS

KLUCZOWE FUNKCJE

Modut GPS M-Code MPE-M (L1, L2)
Cywilny modut GNSS (L1, L2, SBAS)
Szes¢ niezaleznie konfigurowanych interfejséw komunikacyjnych

Obstuga protokotéw NMEA 3.01/4.11, ICD 153 (SAASM/M-Code), STM
oraz XHOQ (STANAG 4430)

Wbudowane funkcje autodiagnostyki

Kompensacja opdznienia sygnatu 1PPS wynikajacego z dtugosci
przewodu RF i zastosowania anteny CRPA

Obstuga komunikatéw w réznych jezykach, obecnie polskim i
angielskim

Scista integracja z antenami CRPA réznych producentow
Dedykowana aplikacja do szczegdétowej diagnostyki odbiornika

Aktualizacja oprogramowania odbiornika za pomoca dedykowanej
aplikacji

Algorytmy wykrywania spoofingu i jammingu

Mozliwos¢ integracji zzewnetrznym modutem IMU

ZASTOSOWANIA
e (@)
PLATFORMY INSTALACJE
LADOWE STACJONARNE

WOJSKOWY ODBIORNIK GNSS
WYPOSAZONY W MODULY M-CODE

OPIS

HGPST4 to wojskowy, kryptograficzny odbiornik nawigaciji satelitarnej, taczacy
modut GPS M-Code z cywilnym, wielosystemowym i wieloczestotliwosciowym
odbiornikiem GNSS.

Odbiornik HGPST4 oferuje rozszerzone mozliwosci nawigacyjne, umozliwia
wspotprace z sensorami inercyjnymi dostepnymi na platformie, wykorzystujac
ich dane do poprawy doktadnosci, jakosci i ciagtosci wyznaczania pozyciji,
predkosci i czasu nawet w warunkach wystepowania zaktécen sygnatéw GNSS.

Odbiornik wykorzystuje zaawansowane algorytmy wykrywania spoofingu i
jammingu. Dzieki czemu operator systemu wyposazonego w HGPST4 ma petng
$wiadomosc¢ sytuacyjnag dotyczaca zaktdécenia lub podszywania sie pod sygnaty
nawigacji stalitarnej.

Odbiornik HGPST4 jest przeznaczony przede wszystkim do zastosowania na
platformach ladowych, w instalacjach stacjonarnych, takich jak systemy
radarowe, oraz na platformach morskich, pod warunkiem montazu w
chronionym wnetrzu platformy.

PARAMETRY

Wymiary 245 %152 x 63 mm
Zasilanie 9-33V DC
Bateria wewnetrzna 3,6V /21Ah

USB, RS232, RS422, 1PPS(TTL,

Interfejsy RS422)
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